UNIFEEDER™

Univerzalni vibracni podava¢ pro robotické vychystavani
dila raznych tvari s moznosti dalsi integrace




Specifikace a prinosy reseni

Vysoce flexibilni technologie pro integraci se
vSemi béZznymi typy robotd, vhodna pro Siroké
spektrum aplikaci.

Univerzalnost reSeni s vyuzitim pro rdzné tvary

a velikosti dil( bez nutnosti mechanickych Uprav
vychystavaciho zarizen.

Minimalni ¢asy potifebné pro piechod vyroby na
jiny typ, automatické vyprazdnovani podavace.
Spolehlivy provoz diky jednoduchosti konstrukce
zarizeni.

MoZnost vyuziti kamerového systému

k vyrazovani vadnych nebo nespravnych
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komponent z vyrobniho procesu. Konstrukéni

reSeni eliminujici zasekavani nebo hromadeéni dild.

B Moznost dodani samotného podavace nebo
kompletni sestavy s robotem a kamerovym
systémem.

B Velmi jednoduché ovladani zarizeni z dotykového
panelu bez nutnosti znalosti PLC programovani.

B Vlastni reSeni spoleénosti DESSEQ se zajiSténim
kompletniho servisu a s moznosti customizace.
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Vibracni podavac UNIFEEDER™

Hlavni komponentou vibra¢niho podavace UNIFEEDER™ je sestava vibracni desky s vibra¢nim
zasobnikem. Nej¢astéji dodavanym zakladnim prislusenstvim je kontrolér s ovladacim panelem. Cela
sestava umoznuje integratorovi velmi jednodus$e binarné ovladat vibraéni podavac z nadrazeného PLC
volanim jednotlivych job, které se snadno nastavi na ovladacim panelu. RozSitenim o komunikaci
Modbus TCP lze nejen navySit mnozstvi job(, ale i pracovat s vice volitelnymi parametry pohybu
pohond.

Volitelnym prisluSenstvim jsou integrovana spodni svétla Backlight riznych vlnovych délek, kamery pro lokalizaci
dild na vychystavaci desce, horni osvétleni, predzasobniky, kontrolér pro vzdalenou spravu, kontrolér pro Fizeni vice
vibracnich podavacu, pripadné SW blok k implementaci do nadrazeného PLC Siemens rady Simatic plné nahrazujici
zakladni prislusenstvi — kontrolér s ovladacim panelem.

Spoleénost DESSEQ nabizi zakaznikdm dalsi navazujici sluzby, kterymi jsou provadéni testovani, vybér vhodného
kamerového systému s vlastnim integrovanym osvétlenim nebo dodani komplexniho reseni ve formé robotického
pracovisté s vychystavanim dild do pozic v pozadovaném taktu.
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Priklady uplatnéni
Automobilovy primysl

Pro predniho vyrobce v odvétvi automotive navrhl DESSEQ robotické pracovisté,
které montuje narazeci matice do presnych pozic v plastovych dilech. Matice

se vychystavaji ve dvou vibracnich podavacich, kde se nastavuji do poZzadované
pozice, aby je nasledné mohl svym chapadlem uchopit SCARA robot. Ten dokaze
zaroven rozliSovat jednotlivé velikosti matic a nespravné nebo vadné kusy z procesu
automaticky vyradit. Redeni odstranilo naroénou manudlni praci a zefektivnilo

a zrychlilo montazni proces o vice nez 50 %. Zaroven se zcela eliminovaly vady
montaze, jako jsou nespravné velikosti matic, nedostate¢né zamontované nebo
chybéjici matice.
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